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INTRODUGCAO

O Driver de Recepcéao de Peso (DRP) é um software que se comunica com 0s
indicadores Lider, possibilitando ao usuario criar seu préprio modelo de protocolo de
saida em um arquivo texto. O modelo de protocolo € um conjunto de regras e padrdes
que facilitam a comunicacao entre computadores e dispositivos. Fazendo um paralelo
com os seres humanos, é como se fosse um idioma que viabiliza a comunicagao entre
as pessoas. O driver de recepcao é um programa projetado para funcionar no sistema
operacional Windows e as principais funcionalidades que ele apresenta sao: abrir uma
comunicagao serial ou TCP com o indicador; apresentar um terminal de pesagem com
peso liquido, tara e status da balanga; inicializar o programa com o sistema
operacional Windows; permitir ao usuario escolher arquivos de texto que servirao de
entrada e saida para o driver; e oferece a possibilidade ao usuario de criar o seu
préprio modelo de protocolo.



Manual de Driver recepcao de peso

Tela Inicial

Ao iniciar o DRP (Driver Recepcdo de Peso), é apresentado uma tela inicial
com uma barra de menu superior, como € mostrado na Figura 1:

B Driver de Recepcio de Pesa -

LIDER
alancas

Tecnologia em pesagem

Versdo: 1.0.0.0

Figura 1 - Tela inicial

Opc¢ao de ir para a tela de Configuragao
que possui opgdes de definir as
configuracdes gerais do DRP e o modelo de
protocolo.

Opcao de ir para a tela de Conexao que
> possui opcdes de se conectar com o
indicador via comunicacao Serial ou TCP.

Opcao de ir para a tela de Home que possui
> um terminal de pesagem e opg¢des de tarar,
zerar e perguntar o peso.
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Home/Terminal de Pesagem

Na tela de Home, quando ndao ha conexdo, é exibida a tela conforme
representada na Figura 2. Em contrapartida, quando ha conex&o, € mostrado um
terminal de pesagem semelhante ao apresentado na Figura 3.

B Driver de Recepgio de Peso - b

Sem conexao

A rinpen

Balancas
Tocnologla e pesagem

Versao: 1.0.0.0

Figura 2 - Tela Home sem conexao

Figura 3 - Tela Home com conexao

1. Status da pesagem;

Peso liquido ou contagem de pecas;

Unidade de medida (disponivel no protocolo Lider 3 e Lider 4);
Tara (disponivel no protocolo Lider 2, Lider 4 e Lider 10);

Tipo de conexao estabelecida (serial ou TCP);

Botao de zerar;

Botao de tarar;

© N o o bk~ DN

Botao de perguntar o peso para o indicador (caso o0 modo de transmissao seja sob
demanda)
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Conexao

Na tela de Conexdo, podemos selecionar o tipo de conexdo que se deseja
estabelecer com o indicador, Serial ou TCP, como é mostrado na Figura 4.

B Driver de Recepgdo de Peso = X

CONEXAO

Conexao v

Serial
TCP

T Arien

Balancas
Techologis o esagen

:1.0.0.0

Figura 4 - Tela de conex&o

Na conexao serial é necessario especificar a porta serial, o baud rate, a
quantidade de bits de dados, a quantidade de bits de parada e a paridade da
comunicagao, como € mostrada na imagem superior da Figura 5. J& a conexdo TCP
exige o endereco IP do indicador na rede e a porta de comunicagdo aberta, como é
mostrada na imagem inferior da Figura 5.

I Driver deRecepgdo de Peso - X

CONEXAO

Conexao Serial ~

Porta COM9 ~
Baud Rate 9600 -

Data Bits 8 v

Stop Bits 1 v
Paridade None Y
.
| petar | Acrinee
Balancas

i Versdo: 1.0.0.0
B Driver de Recepgio de Pese - x

CONEXAO

Conexao TCP w

P [1020.0200

Porta 1502

Versio: 1.0.0.0

Figura 5 - Formularios de conex&o serial, acima, e TCP, abaixo, fechados



Manual de Driver recepcao de peso

O formulario de conexao quando estd com a conexao fechada, ou seja, o DRP
esta desconectado com o indicador, o botao “Abrir’ permanece disponivel e colorido
com a cor verde, enquanto o botdo “Fechar’ fica sem cor e indisponivel, Figura 5. Ja
quando a conexao esta aberta, ou seja, o DRP esta conectado com o indicador, ocorre
o contrario, o botao “Abrir’ fica sem cor e indisponivel, enquanto o botdo “Fechar’
permanece colorido com a cor vermelha e disponivel, como pode ser visto na Figura 6.

A Driver de Recepgio de Peso = %

CONEXAO
Conexdo Serial
Porta CoMg

Baud Rate 9600

Data Bits 8

Stop Bits 1

Paridade None

e Arik
Balancas

Teenclogia e pesanem

Versdo: 1.0.0.0

M Driver de Recepgio de Peso = X

CONEXAO

Conexao TCP

P 10.20.0.200

Poria 502

Tecnologia e pesager

o Acrinee
Balancas

Versao: 1.0.0.0

Figura 6 - Formularios de conex&o serial, acima, e TCP, abaixo, abertos
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Configuracao

Na tela de Configuragéo, ha dois painéis ou paginas de configuracoes, a Geral
e a de Modelo Protocolo. Enquanto a primeira esta relacionada a configuragdes gerais
do DRP de inicializagdo automatica e arquivos de entrada e saida, a ultima é
responsavel por configurar o modelo de protocolo que o DRP ira enviar no arquivo de
saida. Além disso, a tela de Configuragéo, possui dois botdes na parte inferior, o botao
“Salvar’, que ira armazenar e colocar em vigéncia todas as alteragdes feitas, e o botao
“Redefinir’, que redefine o valor de todas as configuragdes para valores padrdes
predefinidos.

Geral

Nas configuracbes gerais do DRP, na Figura 7, podemos habilitar e desabilitar
a inicializacao automatica do DRP com o Windows e definir os arquivos de entrada e
saida do DRP. O arquivo de entrada sera o arquivo TXT que recebera os comandos
via texto, ja o arquivo de saida enviara o protocolo que podera ser configurado na
préxima pagina de configuragéo.

ar

g Configuragao gerais DRP

Modelo " " =
Protocolo Inicializacdo

O Iniciar DRP com o Windows

Arquivo de Entrada/Saida do Protocolo

Entrada: Selecionar
Saida: Selecionar
0=

Salvar Redefinir ﬁ L l D g R

Balancas

Tecrologia em pesagem

Versdo: 1.0.0.0

Figura 7 - Configuragdes gerais
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Modelo protocolo
Nas configuragdes de modelo de protocolo do DRP, na Figura 8, é possivel
personalizar o protocolo que o DRP podera enviar pelo arquivo de saida.

M Driver de Recepcio de Peso

= X

Chave
liquido
brute
tara
statusBalanca
unidadeMedida
statusBaterialInd
nivelBateriaInd
nivelBateriaTxl
nivelBateriaTx2

codigoPreduto

Opcles

[ Tamanho estatico

liquido

bruto

tara
statusBalanca
unidadeMedida
statusBaterialnd
nivelBateriaInd
nivelBateriaTx1
nivelBateriaTx2

Separar casas decimais

COM separacdo de casas decimais:
SEM separagdo de casas decimais:
Tamanho DINAMICO:
Tamanho ESTATICO

w13 5@
e
w13 5@
W 12,580

v

Salvar

Redefinir

A rinen
Balancas

Tecnologia em pesagem

Versdo: 1.0.0.0

Figura 8 - Configuragdes de modelo de protocolo

O modelo de protocolo pode ser composto por 10 valores obtidos a partir da
comunicagao com o indicador:

liquido: valor do peso liquido ou da contagem de pegas da balanga;

bruto: valor do peso bruto da balanca (disponivel somente nos protocolos Lider 2,

Lider 4 e Lider 10);

tara: valor de tara da balancga (disponivel somente nos protocolos Lider 2, Lider 4

e Lider 10);

statusBalanca: valor do status da pesagem;

STATUS_BALANCA_PESO_EXCESSO_POSITIVO
STATUS_BALANCA_PESO_EXCESSO_NEGATIVO
STATUS_BALANCA_DESCONHECIDO

STATUS_BALANCA_ESTAVEL
STATUS_BALANCA_INSTAVEL
STATUS_BALANCA_VALOR_PICO
STATUS_BALANCA_PESO_MEDIO
STATUS_BALANCA_AGUARDANDO

STATUS_BALANCA_PERDA_COMUNICACAO =

STATUS_BALANCA_IMPRIME

-3
-2
-1

1l
A U A WN R

10
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® unidadeMedida: obtém a unidade de medida (disponivel somente nos protocolos
Lider 3 e Lider 4);

UNIDADE_MEDIDA_DESCONHECIDO = -1
UNIDADE_MEDIDA_ KN = 0
UNIDADE_MEDIDA LB = 1
UNIDADE_MEDIDA_KG = 2

® statusBaterialnd: obtém o valor do status da bateria do indicador (disponivel
somente nos protocolos Lider 3 e Lider 4);

STATUS_BATERIA_DESCONHECIDO = -1
STATUS_BATERIA_CARREGANDO = 0
STATUS_BATERIA_EM BATERIA = 1

STATUS_BATERIA_CARGA_COMPLETA 2

® nivelBaterialnd: obtém o nivel da bateria do indicador (disponivel somente nos
protocolos Lider 3 e Lider 4);

NIVEL_BATERIA_ _DESCONHECIDO = -1
NIVEL_BATERIA_BAIXA = 0
NIVEL_BATERIA REGULAR = 1
NIVEL_BATERIA_BOA = 2
NIVEL_BATERIA_COMPLETA = 3

® nivelBateriaTx1:. obtém o nivel da bateria do transmissor Tx1 (disponivel somente
nos protocolos Lider 3 e Lider 4);

NIVEL_BATERIA__DESCONHECIDO = -1
NIVEL_BATERIA BAIXA = 0
NIVEL_BATERIA REGULAR = 1
NIVEL_BATERIA_ BOA = 2
NIVEL_BATERIA_COMPLETA = 3

® nivelBateriaTx2: obtém o nivel da bateria do transmissor Tx2 (disponivel somente
nos protocolos Lider 3 e Lider 4);

NIVEL_BATERIA__DESCONHECIDO = -1
NIVEL_BATERIA BAIXA = 0
NIVEL_BATERIA_REGULAR = 1
NIVEL_BATERIA_ BOA = 2
NIVEL_BATERIA_COMPLETA = 3

® codigoProduto: obtém o cédigo do produto escolhido no indicador (disponivel
somente no protocolo Lider 10).

Além desses 10 valores que podem assumir posi¢cdes customizadas na
modelagem do protocolo, pode-se também habilitar ou desabilitar o separador de
casas decimais e o tamanho estatico de alguns valores.

11
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DRP System Tray do Windows

Um recurso particular do DRP é a compatibilidade dele com o System Tray do
Windows que possibilita o programa continuar funcionando em segundo plano mesmo
apos ser “fechado”. Ao fechar a janela do DRP, ele nao é finalizado, o programa
continua em execugdo em segundo plano, o Drive de Recepgao de Peso pode ser
visualizado no canto inferior da barra de tarefas do Windows, Figura 9.

Driver Recepgdo Peso

— POR 16:11
(]

2 = % pps oo/og/2004

Figura 9 - DRP no system tray do Windows

Ao apertar com o botao direito do mouse no icone do DRP, é possivel ver os
dados recebidos do indicador e também podemos abrir a janela do DRP novamente ou
fecha-la definitivamente, Figura 10. Outra forma de abrir o DRP de forma rapida é
dando um clique duplo no icone do DRP, assim a janela sera exibida novamente.

N

Peso Bruto: 0,000 kg
Peso Liquido: 0,000 kg
Tara: 0,000 kg

Status: Estavel

Abrir DRP

Fechar DRP

. POR 16:12
"% pTB2 09/04/2024

Figura 10 - Opgdes do DRP no system tray

12
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Entrada e Saida do DRP

Para demonstrar como pode ser feita a utilizacdo do DRP, iremos definir um
conjunto de configuragdes de exemplo da Figura 11.

A Driver de Recepgdo de Peso

& : ch §
! Configuragéo gerais DRP o R liquido brute tara statusBalanca

liquido
Wodelo N Modelo
Pratocelo Inicializagdo Protocolo brute

tara
[ Iniciar DRP com o Windows R
unidadetedida
5 statusBaterialnd
Arquivo de Entrada/Saida do Protocolo = =
nivelBateriaInd
\ " nivelBateriaTxl
Entrada: | C:lexemploDRPlinput txt Selecionar
nivelBateriaTx2
Saida: C-\exemploDRP\output txt Selecionar codigoProduto

Opgtes
) COM separagio de casas decimais: "12.50"

Separar casas decimais SEM separacéo de casas decimais:  "125"
Tamanho DINAMICO: "12.50"

[ Tamanho estético Tamanho ESTATICO: " 12.50" v

Salvar Redefinir Salvar Redefinir

Figura 11 - Configuragdes definidas para exemplo

Como o modelo de protocolo foi definido como “liquido bruto tara
statusBalanca’, o arquivo de saida produzido serd semelhante ao arquivo da Figura
12. Pode-se notar que as palavras-chave foram substituidas pelos valores recebidos
pelo indicador no arquivo de saida.

| output - Bloco de ... - O X

Arquive  Editar  Formatar  Exibir  Ajuda
g.080 0.000 0.800 @

\

liquido bruto tara statusBalanca

100%  Windows (CRLF) UTF-2

Figura 12 - Arquivo de saida do exemplo

O arquivo de entrada pode ser escrito pelo usuario para executar as fungdes de
tara, tara manual, zerar ou perguntar o peso. As palavras-chave ou comandos que
deverao ser escritos no arquivo de entrada para executar determinadas fungbées sao
descritas na Tabela 1.

Tabela 1 - Fungdes de entrada do DRP

Comando Descrigao
tarar Executa no indicador a fungao de tara.
linput-.  — O *
Arquivo  Editar Formatar  Exibir
Ajuda
tarar

13
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tarar,valorTara Executa no indicador a fungao de tara manual
se a balanca estiver em zero.
“input-..  — O H
Arquive Editar Formatar  Exibir
Ajuda
tarar,108

Executa no indicador a fungao zerar.

zerar
Tinput-..  — O *
Arquive Editar Formatar  Exibir
Ajuda
Zerar
peso Solicita o envio do peso da balanga, caso o
modo de transmissdo seja sob demanda, ou
seja, F303 = 0.
TJ input - .. — O bt
Arquive Editar Formatar  Exibir
Ajuda
peso

14



	INTRODUÇÃO
	Tela Inicial
	Home/Terminal de Pesagem
	Conexão
	Configuração
	Geral
	Modelo protocolo

	DRP System Tray do Windows
	Entrada e Saída do DRP

